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Abstract of EP0538153 
This ancillary instrument is composed: - of a 
straight slideway (1) receiving a slide (3) intended 
to act as a guide (4) for a centro-medullary rod 
(27) inserted into the medullary canal of the 
femur (26), and allowing the implantation of the 
ancillary instrument to be carried out; - of a jig (6) 
fixed to the lower end of the slideway (1 ); - of a 
front cutting guide (10), which can be slid over 
the slideway (1) above the slide (3), comprising: . 
at least one through slot (12, 13) perpendicular to 
the slideway (1); . a cortical feeler (16); . a distal 
cutting guide (17). 
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@ Anglllaire modulaire pour la mise en place d'une prothdse de genou. 



@ Cet ancillaire se compose : 

— d'une glissfere recb'ligne (1), recevant un 
1 coulisseau (3) destine & servir de guide (4) pour 

une tige centro-m6dul!aire (27) ins6r6e dans le 
canal m6dullaire du femur (26), et permettant 
d'assurer la mise en place de I'ancillaire ; 

— d'un gabarit (6), fix6 £ I'extrSmitt inf6- 
rieure de la glisstere (1) ; 

— d'un guide de coupe ant6rieure (10), cou- 
lissable sur la glissifere (1) au dessus du coulis- 
seau (3), comportant : 

. au moins une fente (12,13) traversante per- 
pendiculaire d la glissfere (1) ; 
. un palpeur cortical (16) ; 
. un guide de coupe distale (17). 
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L'invention concerns un ancillaire modulaire, 
destine £ permettre la mise en place d'une prothese 
de genou. 

La mise en place d'une prothese de genou sup- 
pose une preparation chirurgicale pr6alable, consis- 5 
tant £ preparer I'extremite inferieure du f6mur, destine 
£ recevoir la proth£se. De mani£re connue, ce travail 
preparatoire, consistent principalement £ r6aliser les 
surfaces de ladite extr6mit6 avant de les rendre 
compiementaires avec les surfaces internes des 
proth&ses de genou, est effsctu6 au moyen d'un an- 
cillaire. Les ancillaires connus £ ce jour sont typique- 
ment constitues d'au moins deux cents pieces, et 
s'av&rent de fait dlff idles £ manipuler et sont en outre 
particuli£remsnt coOteux. 

Lobjetde I'invention estde proposer un ancillaire 
modulaire, universel, compact, permettant de deter- 
miner de manure precise I'importance en millimetre 
des coupes £ effectuer au niveau de I'extremite infe- 
rieure du femur. 

Cet ancillaire modulaire pour la mise en place 
d'une prothese de genou se compose : 

- d'une glissiere rectiligne, perc6e en son centre 
d'une lumiere egalement rectiligne, parallels £ 
la dimension principale de la glissiere, recevant 
un coulisseau fixable reversiblement 
droit/gauche, destine £ servir de guide pour 
une tige intramedullaire ins£r6e dans le canal 
medullaire du femur, et permettant d'assurer la 
mise en place de I'ancillaire ; 

- d'un gabarit, fixe £ I'extremite inferieure de la 
glissiere, et comportant deux elements plans 
perpendiculaires £ la glissiere, destines £ venir 
prendre appui sur les condyles posterieurs du 
femur lorsque Tarticulation est £ 90 degr£s de 
flexion ; 

- d'un guide de coupe anterieure, coulissable sur 
la glissiere au dessus du coulisseau, ledit guide 
comportant : 

. au moins une fente traversante perpendicu- 
laire £ la glissiere ; 

. un palpeur cortical, menage £ I'extremite li- 
bre d'une tige de guidage, dont I'autre ex- 
tremite est solidaire du centre du guide de 
coupe anterieure, ladite tige de guidage 
s'etendant paralieiement au gabarit ; 

. un guide de coupe distale, coulissant le 
long de ladite tige de guidage, et pourvu 
d'une fente traversante orientee perpendi- 
culairement £ ladite tige, et paralieiement £ 
la glissiere. 

En d'autres termes, I'invention consiste £ propo- 
ser un ancillaire modulaire, pour lequel les drfferentes 
variables de coupe, c'est £ dire de preparation de i'ex- 
tremite du femur, fonctions du patient £ op6rer, sont 
determinees au moyen d'eiements coultssants, les 
coupes £ effectuer etant alors localisees par la mise 
en place desdits elements coulissants. 



Selon une forme de realisation avantageuse de 
I'invention : 

- I'extremite superieure de la glissiere comporte 
des graduations, au niveau desquelles vient se 
positionner le guide de coupe anterieure.muni 
d'un repere venant faire face £ I'une des gra- 
duations, indiquant de la sorte la taille de 
prothese £ utiliser, et precisant les valeurs, par 
exemple en millimetres, des coupes osseuses 
£ effectuer sur les condyles posterieurs et dis- 
taux du femur ; de la sorte, on obtient un £qui- 
libre de tension des masses ligamentaires en 
flexion et en extension ; 

- le guide de coupe distale est pourvu d'une de- 
coupe en queue d'aronde, destin6e £ cooperer 
avec la tige de guidage du guide de coupe an- 
terieure, de forme compiementaire ; ladite tige 
de guidage comporte en outre des gradua- 
tions, par exemple millimetriques, permettant 
de reporter precis6ment la valeur determines 
precedemment par le guide de coupe anterieu- 
re au niveau de la glissiere ; 

- le guide de coupe distale est muni d'une plura- 
lite d'orifices, r6partis en deux groupes en 
translation Tun par rapport £ I'autre, et destines 
£ recevoir des vis ou broches pour la fixation 
dudit guide dans la partie corticate du femur, et 
permettant de modifier la valeur de la coupe 
initialement pr6vue, en exces ou par defaut, et 
ceci sans devoir effectuer de nouvelles vi- 
sees ; 

- le coulisseau comporte deux orifices traver- 
sants, symmetriques par rapport £ ('element de 
guidage de la tige centro-medullaire, et desti- 
nes £ recevoir des vis de compensation de l'6f- 
fondrement local des condyles du femur. 

La maniere dont I'invention peut etre realis£e et 
les avantages qui en decoulent, ressortiront mieux de 
Texemple de realisation qui suit, donn£ £ titre indicatrf 
et non Hmitatif £ I'appui des figures annexees. 

La figure 1 est une representation schematique 
en perspective de I'ancillaire modulaire conforme £ 
I'invention. 

La figure 2 est une representation schematique 
d'une vue laterale de i'ancillaire de I'invention. 

La figure 3 est une representation schematique 
d'une vue laterale de I'ancillaire en place au niveau de 
I'extremite inferieure d'un femur lors de I'une des ope- 
rations de preparation. 

La figure 4 est une vue de face de I'ancillaire. 

La figure 5 est une vue de dessus de I'ancfllaire. 
La figure 6 est une vue en coupe transversals du gui- 
de de coupe distale. 

La figure 7 est une vue de dessus du guide de 
coupe distale. 

On a done represente sur la figure 1 une repre- 
sentation schematique en perspective de I'ancillaire 
conforme £ I'invention. Fondamentalement, celui-ci 
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est constitue d'une glissiere (1), perc6e en son centre 
d'une lumidre traversante (2), align6e avec la princi- 
pals dimension de la glissiere. La lumi&re (2) est 
avantageusement ovalisee £ ses deux extr£mites. 
Cette lumiere (2) est destinee £ coop6rer avec un 
coulisseau (3), dont la fonction est de guider une tige 
centro-medullaire, representee sch6matiquement 
par le point ilie (27) dans la figure 3. Ce coulisseau (3) 
comports en effet un 6l6ment creux de guidage (4), 
traversant ledit coulisseau et d6bouchant au niveau 
de la lumiere (2) de la glissiere (1). 

Comme on le sait, le femur pr6sente par rapport 
£ I'axe m6canique de la jambe, une deviation appeiee 
valgus, s'etalant typiquement selon les individus en- 
tire 3 et 9 degr6s. De la sorte, il est n6cessaire d'en 
tenir compte lors de la mise en place d'une proth&se 
du genou. De fait, la tige centro-medullaire (27) doit 
etre guid6e pour tenir compte de ce valgus. En conse- 
quence, reiement de guidage (4) presente une legere 
inclinaison par rapport £ la normale du coulisseau (3). 
Dans I'exemple repr6sent6, ce coulisseau est adapte 
pour la mise en place d'un genou droit avec un valgus 
de 7°. 

La glissiere (1) comporte £ son extr6mit6 inferieu- 
re un gabarit denomm6 couramment "fburchette de 
gabarit" (6), comportant deux elements plans respec- 
tivement (7) et (8), perpendiculaires £ la glissiere (1), 
et destines £ venir s'appuyer sous les deux condyles 
respectivement externe et interne du genou lorsque 
('articulation est £ 90 degr6s de flexion. Cette four- 
chette de gabarit (6) est maintenue solidaire de la glis- 
siere (1) au moyen d'une vis (9). 

Le coulisseau (3) est pourvu de deux orifices 
symmetriques (1 9) par rapport au centre de la glissie- 
re (1), destines £ recevoir des vis de compensation 
(18), afin, lors de la mise en place de rancillaire par 
insertion du coulisseau (3) sur la tige centro-medul- 
laire (27), de compenser les defauts des condyles, en 
prenant appui sur ceux-ci, et ce, pour assurer des de- 
coupes correctes et precises du femur. En outre, on 
assure de la sorte une stabilisation de rancillaire. 

Uextremite superieure de la glissiere (1) regoit un 
guide de coupe anterieure primaire (10), susceptible 
de coulisser sur la glissiere (1), et f ixable sur cette 
derni£re au moyen de poignSes laterales (11). Avan- 
tageusement, ce guide de coupe anterieure (10) pre- 
sente sur sa face anterieure une echancrure, par 
exemple de forme demi-cylindrique (14), destin6e £ 
permettre la lecture de graduations (30) menagees 
sur la face anterieure de la partie superieure de la 
glissiere (1). De la sorte, et comme on le verra ulte- 
rieurement, lorsque PancOlaire est rigoureusement 
adapte £ I'extremite inferieure du femur £ operer, le 
praticien est £ meme de lire directement sur la gra- 
duation la taille de proth£se £ utDiser. 

Ce guide de coupe anterieure comporte £ la par- 
tie inferieure de sa face anterieure, deux fentes tra- 
versantes respectivement (12) et (13), destin6es £ 



permettre le passage d'une scie pour r6al iser, comme 
il sera decrit ulterieurement, I'arrasement de I'os du 
femur au niveau de la corticale anterieure. 

En outre, le guide de coupe anterieure (10) se 

5 prolongs au niveau de sa face posterieure par une 
tige de guidage (15), comportant £ son extr£mite libre 
un palpeur (16), destine £ venir se positionner au 
contact de la partie corticale anterieure du femur. 
L'autre extremite (21 ) de la tige (1 5) est f ixee au guide 

10 de coupe anterieure (10). Cette tige de guidage (15) 
est en outre destines £ recevoir un guide de coupe 
distale (17), susceptible de glisser le long de la tige 
(15) et d'etre fixe egalement sur cette tige (15), et ce 
au moyen d'une vis (23), venant s'ins6rer dans un ori- 

15 fice (29) menage dans ledit guide, pour venir au 
contact de la tige (15). Avantageusement, la face in- 
ferieure du guide de coupe distale (17) comporte un 
evidement (28) en queue d'aronde, destine £ coop6- 
rer avec la tige (15), de forme compiementaire. De la 

20 sorte, on favorise le coulissement dudit guide et ega- 
lement son maintien. 

Le guide de coupe distale (17) comporte egale- 
ment sur sa partie superieure deux jeux d'orif ices tra- 
versants (24), chacun des jeux etant en relation de 

25 translation par rapport £ l'autre, et destines £ permet- 
tre la mise en place de broches, pour assurer la fixa- 
tion du guide de coupe distale (1 7) au niveau du femur 
(26) avant la realisation de la coupe distale de I'extre- 
mite du femur £ remplacer. Ces orifices (24) vont par 

30 paires, et correspondent £ des rep£res permettant 
d'effectuer une coupe plus ou moins en exc£s ou au 
contraire en d6faut par rapport £ la taille de la proth£- 
se utilis£e. 

II va §tre maintenant decrit plus en detail le mode 

35 de fonctionnement de rancillaire conforme £ I'inven- 
tion. On precede tout d'abord £ I'insertion de la tige 
centro-medullaire (27) dans le canal medullaire du fe- 
mur (26). On insere alors rancillaire, parl'interm6diai- 
re du coulisseau (3) sur cette tige, qui emerge par 

40 I'ouverture (5) de reiement de guidage (4), puis on 
precede £ son ajustement sur I'extremite inferieure du 
femur, en faisant reposer les condyles posterieurs du 
femur sur la fourchette de gabarit (6,7,8), en faisant 
jouer les vis de compensation (18), si I'un des deux 

45 condyles est particulierement use, et en positionnant 
le palpeur (16) sur la corticale anterieure. 

Cet ajustement permet de positionner de manie- 
re correcte le guide de coupe anterieure (10), notam- 
ment du fait que le palpeur est solidaire de ce dernier 

so par I' intermediate de la tige de guidage (15). Corr6- 
lativement, il permet alors d'effectuer la lecture en 
(14) de la graduation (30), indiquant la taille de la 
prothese £ utiliser. On precede alors au serrage des 
poign6es (11). 

55 Une fois le guide de coupe anterieure (1 0) mis en 
place et maintenu par les poign6es (11), on precede 
£ la decoupe de la corticale anterieure du femur (26), 
en introduisant une scie dans chacune des fentes (12) 
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et (13) dudit guide. On obtient ainsi une coupe sensi- 
blement parallels au canal m6dullaire, coupe qui vient 
arraser Cos au niveau de la corticate anferieure. 

On precede alors £ la mise en place du guide de 
coupe distale (17) sur la tige de guidage (15), et on le 
positionne au contact du guide de coupe anferieure 

(10) . Ensuite, le praticien precede £ la fixation de ce 
guide de coupe distale au moyen de broches introdui- 
tes dans les orifices (24), en exc£s ou en defaut, voire 
correspondent d la taille m£me de la prothese, selon 
l'6tat du genou du patient. Une fois ce guide de coupe 
distale (17) fix6, on retire I'ensemble de rancillaire, 
tout d'abord en desserrant les poign6es laferales 

(11) , puis en faisant coulisser la tige de guidage (15) 
hors de l'6videment en queue d'aronde (28) dudit gui- 
de de coupe distale. On proc&de alors £ la d6coupe 
de la partie distale du femur (26) en introduisant une 
scie dans la fente (22) dudit guide. 

Ensuite, et de mani&re connue, on utilise des ga- 
barits de coupe adapts £ chaque taille pour effectuer 
les d6coupes definitives ainsi que deux chanfreins, 
destines £ parfaire I'extremite inferieure du femur 
pour recevoir la proth£se de genou. 

De la sorte, il ressort de cette invention, qu'un tel 
anclllaire developpe une grande capacity d'adapta- 
tion lore de la mise en place de prothese de genou, 
limitant de fa9on importante le nombre de pieces £ 
utiiiser. II est en outre adaptable £ tous types de ge- 
nou. Comme on I'a dit, cet ancillaire est muni de vis 
de rattrapage d'usure et de compensation, permet- 
tant de s'adapter m§me £ des genoux particultere- 
ment pathologiques. Enf in, Tune des bases de refe- 
rence pour la mise en place de rancillaire etant cons- 
titute parla corticate anferieure du femur £op6rer, on 
observe une plus grande precision dans le travail pre- 
paratoire. 



Revendications 

1/ Ancillaire modulaire pour la mise en place 
d'une prothese de genou caracteris6 en ce qu'il se 
compose : 

- d'une glissiere rectiligne (1), percee en son 
centre d'une lumiere (2) egalement rectiligne, 
paralieie £ la dimension principals de la glissie- 
re, recevant un coulisseau (3) destine & servir 
de guide (4) pour une tige centro-meduilaire 
(27) inseree dans le canal medullaire du femur 
(26) de I'articulation £ op6rer, et permettant 
d'assurer la mise en place de rancillaire ; 

- d'un gabarit (6), f bc6 £ I'extremrte inferieure de 
la glissiere (1), et comportant deux elements 
plans (7,8) perpendiculaires £ la glissiere, des- 
tines £ venir prendre appui sur les condyles 
posferieurs du femur ; 

- d'un guide de coupe anferieure (10), coulissa- 
ble sur la glissiere (1) au dessus du coulisseau 



(3), et fixable sur cette derniere, ledit guide 
comportant : 
. au moins une fente (12,13) traversante per- 
pendiculaire a la glissiere (1) ; 
5 . un palpeur cortical (16), menage £ I'extre- 

mite libre d'une tige de guidage (15), dont 
{'autre extremite (21) est solidaire du guide 
de coupe anferieure (1 0), ladite tige de gui- 
dage (15) s'etendant paralieiement au ga- 
10 barit (6,7,8); 

. un guide de coupe distale (17), coulissantle 
long de ladite tige de guidage (15), et pour- 
vu d'une fente traversante (22) orienfee 
perpendiculairement £ ladite tige (15), et 
15 paralieiement £ la glissiere (1). 

2/ Ancillaire selon la revendication 1, caracferise 
en ce que I'extremife sup6rieure de la glissiere (1) 
comporte des graduations (30), au niveau desquelles 
vient se positionner le guide de coupe anferieure (1 0), 
20 muni d'un repere (14) venant faire face £ I'une des 
graduations, indiquant de la sorte la taille de prothese 
£ utiiiser, et pfecisant les valeurs des coupes osseu- 
ses £ effectuer sur les condyles posferieurs et distaux 
du femur. 

25 3/ Ancillaire selon la revendication 2, caracferise 
en ce que la tige de guidage (15) comporte des gra- 
duations exprimees dans une unite identique £ celle 
utilisee pour les graduations (30) de la glissiere (1), 
destinees £ permettre le report de la valeur indiqu6e 

30 par le repere (14) pour la mise en place du guide de 
coupe distale (17). 

41 Ancillaire selon I'une des revendications 1 £ 3, 
caracferise en ce que le guide de coupe distale (17) 
est pourvu d'une decoupe en queue d'aronde (28), 

35 destines £ coop6rer avec la tige de guidage (15) de 
forme compfementaire. 

5/ Ancillaire selon I'une des revendications 1 £ 4, 
caracferise en ce que le guide de coupe distale (17) 
est muni d'une plural ife d'orifices (24), repartis selon 

40 deux groupes en translation I'un par rapport £ I'autre, 
et destines £ recevoir des vis ou broches pour la fixa- 
tion dudit guide (1 7) dans la partie corticale du femur, 
et permettant de modifier la valeur de la coupe initia- 
lement pr6vue par exc£s ou par d6faut sans n6cessi- 

45 ter une nouveile vis6e. 

6/ Ancillaire selon I'une des revendications 1 £ 5, 
caracferise en ce que le coulisseau (3) comporte 
deux orifices traversants (19), symetriques par rap- 
port £ refement de guidage (4) de la tige centro-me- 

50 dullaire (27), et destines £ recevoir des vis de 
compensation (18) de I'effondrement local des 
condyles du femur. 
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